Zalgeznik nr 5 do SWZ

, .
d Drog Powiatowych w Turku

ulica Kolska Szosa 64, 62-700 Turek

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

I ODBIORU ROBOT

Signature Not Verified,
g e

Dokument podpisany przg)?oman Kacprzak;
Powiat Turecki
Data: 2026.03.09 14:45:48 CET




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT

D-M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE




1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt sg wymagania
dotyczace piclegnacji zicleni drogowej przy drogach i ulicach powiatowych na terenie Powiatu
Tureckiego.

1.2. Zakres stosowania STWiOR
Specytikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt stosowana jest jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:
D.01.02.01. - Usuwanie drzew i krzewow

D.09.01.01. - Zielen drogowa (drzewa, krzewy, trawniki, kwietniki)
D.09.01.02. - Utrzymanie zieleni przydrozne;j.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Uzyte w STWiOR wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujgco:

1/ Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catosé
techniczno - uzytkows (droge) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

2/ Chodnik - czg$¢ drogi przeznaczona do ruchu pieszych.

3/ Jezdnia - czg$¢ drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

4/ Droga - budowla wraz z drogowymi obiektami inzynierskimi, urzgdzeniami oraz
instalacjami, stanowigca cato$¢ techniczno-uzytkows, przeznaczong do prowadzenia
ruchu drogowego, zlokalizowang w pasie drogowym.

5/ Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obshugujacych zadania budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

6/ Destrukt - materiat uzyskany w czasie frezowania nawierzchni bitumicznej.

7/ Korona drogi - jezdnie z poboczami, pasami awaryjnego postoju lub pasami
przeznaczonymi do ruchu pieszych, zatokami autobusowymi lub postojowymi, a przy
drogach dwujezdniowych — réwniez z pasem dzielgcym jezdnie.

8/ Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

9/ Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi
i skarpami rowéow.

10/ Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

11/ Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt zgodne

z dokumentacjg projektows i specyfikacjami, zaakceptowane przez Inzyniera lub
Zamawiajgcego.

12/ Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew 1 krzewow.

Pas drogowy moze roéwniez obejmowacé teren przewidziany do rozbudowy drogi i
urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwos$ciami powodowanymi przez




ruch na drodze.

13/ Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢
pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystania do ruchu
pieszych, stuSaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

14/ Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy. Lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.

15/ Podloze ulepszone - wierzchnia warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego

i wlasciwego wykonania nawierzchni.

16/ Podbudowa - jedna lub wigcej warstw stanowigcych nosna czgs¢ konstrukeji
nawierzchni.

17/ Wszystkie inne okre$lenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne

z obowigzujgcymi normami, specyfikacjami technicznymi, szczegdtowymi i ogélnymi
warunkami umowy.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

1.5.1. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ ze
specyfikacjami technicznymi na poszczegdlne asortymenty rob6t oraz poleceniami
Zamawiajacego.

1.5.2. Wykonawca przed rozpoczgciem robdt w terminie ustalonym w Warunkach Umowy
na wniosek Zamawiajgcego przedktada do akceptacji :

a) wszystkie potrzebne receptury opracowane w oparciu o wymagania okreslone w
STWIiOR,

¢) orzeczenia o jakosci, aprobaty, aktualne §wiadectwa dopuszczenia wymagane w
STWIiOR na zastosowane materiaty,

e) polisy oraz dokumenty ubezpieczeniowe.

1.5.3. Zamawiajacy udostepni Wykonawcy teren robdt w terminie okreslonym

w Warunkach Umowy.

a) W okresie od przekazania terenu robot, kazdego dnia az do potwierdzenia przez
Zamawiajgcego ostatecznego Odbioru Roboét, Wykonawca odpowiada za
utrzymanie oznakowania oraz bezpieczenstwa ruchu w obrebie terenu robot.

b) Wykonawca bedzie prowadzit roboty przy zachowaniu istniejagcego ruchu.

¢) Koszt zabezpieczenia terenu rob6t nie podlega odrgbnej zaptacie i jest
wiaczony w cene umowy.

2. MATERIALY

2.1.Materialy przeznaczone do wykonania rob6t powinny odpowiada¢ wymaganiom
specyfikacji technicznych na poszczegdlne asortymenty robdt z uwzglednieniem
zaleznosci od kategorii ruchu na drodze i stanu technicznego drogi.

2.2.7Zamawaiajacy ma prawo nie wyrazi¢ zgody na zastosowanie materialdw niezgodnych z
wymaganiami oraz przedstawionymi dokumentami.

W przypadku zastosowania przez Wykonawce materiatéw innych niz uzgodniono z
Zamawiajgcym, roboty nie zostang odebrane.




2.3. Skladowanie materialow

Wykonawca we wlasnym zakresie zabezpiecza miejsce sktadowania materiatu (zielonego) po
wykonaniu prac.

Sktadowanie powinno odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajgcych przed
zanieczyszczeniem i mieszaniem materiatow z innymi rodzajami i frakcjami.

Powierzchnie do skladowania poza pasem drogowym powinny by¢ pozyskane przez
Wykonawce na jego koszt.

Na skladowiska nalezy wyznaczy¢ teren zapewniajacy swobodny zatadunek i

transport oraz inspekcje materiatow.

3. SPRZET

3.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji Zamawiajacemu wykaz sprzetu i jego parametry
oraz wazng legalizacje na wymagajgce tego urzadzenia pomiarowe, jezeli Zamawiajgcy to
wymagat.

3.2. Wykonawea powinien dysponowa¢ sprawnym technologicznie sprzgtem do wykonania
robot. Rodzaj, ilos¢ i parametry sprzetu ustalajg szczegdélowe specyfikacje techniczne

dla poszczegdlnych asortymentéw robodt. Sprzet powinien by¢ stale utrzymany w

dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien réwniez dysponowa¢ sprawnym
sprzetem rezerwowym umozliwiajgcym prowadzenie robot w przypadku awarii sprzetu
podstawowego.

3.3. W trakcie wykonywania rob6t Wykonawca jest zobowigzany do systematyczne;
kontroli sprawnosci technologicznej, pracujacych na terenie prac maszyn.

Pod pojeciem sprawnosci technologicznej maszyny (zespotu maszyn) nalezy rozumie¢
sprawno$¢, ktéra gwarantuje realizacje przyjgtego procesu technologicznego i
osiagniecie zalozonych parametréw jakosciowych produkc;i.

4. TRANSPORT

4.1. Materiaty mogg by¢é przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je zatadowac
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed
mozliwos$cig przesunigcia si¢ podczas transportu.

5. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Warunkami Umowy
oraz za jako$é i zgodno$¢ z wymaganiami STWiOR oraz poleceniami Zamawiajgcego.

5.2. Wykonawca wykona roboty przy pomocy 0sob posiadajacych odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia, odpowiednio przeszkolonych, w tym w zakresie bezpieczenistwa i higieny pracy,
wyposazonych w odpowiednie: sprzet, narzedzia i odziez oraz $rodki ochrony osobistej.

5.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za zespotéw roboczych, ich sprawdzenie i
przygotowanie praktyczne,

5.4. Wykonawca jest zobowigzany do posiadania projektu organizacji ruchu na czas
wykonywania robét i uzyskaé jego zatwierdzenie zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.




5.5. Wspblpraca Zamawiajgcego 1 Wykonawcy.

5.5.1. Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z
jakoscia robét, postepem robét oraz we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja
STWiOR i Warunkéw Umowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wykonawca na wniosek Zamawiajacego przedstawi wykaz osob wykonujgcych
nastepujace czynnosci: robotnicy, kierowcey pojazddéw, operatorzy maszyn i urzadzen.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Etapy odbioru

7.1.1. Etapy odbioru jakimi bedg objgte wykonywane roboty wymienione s3 w Warunkach
Umowy.

7.1.2. Wszystkie etapy odbioréw polegac beda na ocenie jakosci, ilosci i wartosci
wyznaczonych rob6t objetych odbiorem.

7.2. Odbioér robét

- wykonawca dokona zgloszenie do odbioru robot,

- zamawiajgcy dokona sprawdzenia wykonanych robét,

- ze sprawdzenia i dokonanego odbioru zostanie sporzadzony protokét.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Podstawe platnosci stanowi cena jednostkowa wskazana w formularzu cenowym.

8.2. Cena jednostkowa powinna uwzgledniaé wszystkie czynnosci sktadajace si¢ na
wykonanie robot.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT

D.09.01.02

UTRZYMANIE ZIELENI PRZYDROZNEJ




1. Wstep
1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét s3 wymagania dotyczace
pielegnacji zieleni drogowej przy drogach i ulicach powiatowych na terenie Powiatu Tureckiego.

1.2. Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét stosowana jest jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z pielegnacja
drzew i krzewdw 1 dotycza:

a) pielegnacji drzew (przeswietlenie)

drzewa lisciaste pienne,

drzewa iglaste.

b) pielegnacji kizewow

krzewy lisciaste,

krzewy iglaste,
pnacza.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wiasciwosci zapewniajace rolinom prawidlowy rozwd;.
1.4.2. Forma naturalna - forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.3. Forma pienna - forma drzew i niekt6rych krzewdw sztucznie wytworzona w szkolce z pniami o
wysokosci od 1,80 do 2,20 m, z wyraznym nie przycigtym przewodnikiem i uformowana korona.

1.4.4. Forma krzewiasta - forma wilasciwa dla krzewdw lub forma drzewa utworzona w szkélce
przez niskie przycigcie przewodnika celem uzyskania wielopgdowosci.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z STWiOR i

poleceniami osoby nadzorujacej.
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w STWiIOR D-M.00.00.00. “Wymagania ogdlne”

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWiOR D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skfadem chemicznym (zawartos¢ azotu,
fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.




2.2. Materialy do wykonania tymczasowej ochrony drzew

Do ochrony drzew i zakrzywiefi w zasiegu robdt budowlanych, a nie przeznaczonych do wyrgbu i
karczowania nalezy uzywac takich materiatow jak:
deski grubosci min. 20 mm, stupki drewniane, zerdzie, itp.,

— maty stomiane,

— opaski z juty,

— zuzyte opony samochodowe,
— drut, taSmy stalowe, gwozdzie,
—  woda,

— materialy pielegnacyjne do pielegnacji drzew uszkodzonych (preparaty emulsyjne,
powierzchniowe, srodki impregnujace),

3. Sprzet

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWiIOR D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet stosowany do pielegnacji zadrzewien

Do wykonywania robo6t zwigzanych z pielggnacja drzew i krzakow nalezy stosowac:
— pily mechaniczne i rgczne,

— drabiny,

— podnosniki hydrauliczne.

4, Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiOR D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania robét podano w STWiOR D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Roboty powinna wykona¢ firma specjalistyczna.

5.2. Pielegnacja istniejacych (starszych) drzew i krzewéw

Najczesciej stosowanym zabiegiem w pielggnacji drzew i krzewow jest cigeie, ktére powinno
uwzglednia¢ cechy poszczegdlnych gatunkéw roslin, a mianowicie:

—  sposob wzrostu,

— rozgalgzienie i zaggszczenie galezi,

— konstrukeje korony.

Projektujgc cigcia zmierzajace do usunigcia znacznej czesci gatezi lub konaréw, nalezy unika¢ ich
jako jednorazowego zabiegu. Cigcie takie lepiej przeprowadzi¢ stopniowo, przez 2 do 3 lat.

W zaleznosci od okreslonego celu, stosuje si¢ nastgpujace rodzaje cigcia:

a) ciecia drzew dla zapewnienia bezpieczenstwa pojazdow, przechodniéw lub mieszkancow, drzew
rosngcych na koronie drdg i ulic oraz w poblizu budynkéw mieszkalnych. Dla uniknigcia kolizji z
pojazdami usuwa sie galezie zwisajace ponizej 4,50 m nad jezdni¢ drég i ponizej 2,20 m nad
chodnikami;




b) cigcia krzewow lub galezi drzew ograniczajgcych widocznosé na skrzyzowaniach drég;

¢) ciecia drzew i krzewow przesadzonych dla doprowadzenia do rownowagi miedzy zmniejszonym
systemem korzeniowym a korona, co moze mie¢ réwniez miejsce przy naruszeniu systemu
korzeniowego w trakcie prowadzenia robdt ziemnych. Usuwa sie wtedy - w zaleznosci od stopnia
zmniejszenia systemu korzeniowego od 20 do 50% galezi;

d) ciecia odmiadzajace kizewdw, ktorych gafezie wykazuja mata zywotno$¢, powoduja niepozadane
zageszczenie, zbyt duze rozmiary krzewu. Zabieg odmtadzania mozna przeprowadzac na krzewach
rosngcych w warunkach normalnego os$wietlenia, z odpowiednim nawozeniem i podlewaniem;

e) ciecia sanitarne, zapobiegajace rozprzestrzenianiu czynnika chorobotwdrczego, poprzez usuwanie
gatezi porazonych przez chorobg lub martwych;

f) cigcia zywoplotow powinny by¢ intensywne od pierwszych lat po posadzeniu. Cigcie po posadzeniu
powinno byé mozliwie krotkie i wykonywane na kazdym krzewie osobno, dopiero w nastepnych
latach po uzyskaniu zaggszczenia pedow, cigcia dokonuje si¢ w okreslonej plaszczyznie.
Najczesciej stosowane sa plaskie cigcia gornej powierzchni zywoplotu.

6. Kontrola jako$ci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiOR D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne".

W trakcie robdt kontrola polega na sprawdzeniu poprawnosci wykonania wszystkich robdt
wymienionych w punkcie 5 oraz zapisami zawartymi w STWiOR, w umowie i obowigzujacych
przepisach.

7. Odbior roboét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiOR D.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z opisem przedmiotu zamdéwienia i wymaganiami
zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.
8. Podstawa platnosci

8.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Og6lne wymagania dotyczgce podstawy platnosci podano w STWiOR D.00.00.00 "Wymagania

ogblne" oraz w umowie.

8.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena pielegnacji 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuje roboty pielegnacyjne, ktéra zostata
przedstawiona w formularzu cenowym.

o

. Przepisy zwiagzane

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych,

— Ustawg z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody,

~ Ustawg z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska,

— Ustawg z dnia 20 czerwca 1997r. Prawo o ruchu drogowym,

— Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegoélowych warunkéw technicznych dla
znak6w i sygnatéw drogowych oraz urzadzef bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach,

— Rozporzadzeniem Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie
znakow i sygnatow drogowych,

—  Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczeg6élowych warunkéw zarzagdzania ruchem

na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem,




~  Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogoélnych
przepisoéw bezpieczenstwa i higieny pracy
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